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Cel ksztalcenia

i tendencji rozwojowych.

Zapoznanie studentow z budowa i zasadg dziatania r6znego rodzaju maszyn
roboczych z uwzglednieniem nowoczesnych rozwigzan konstrukcyjnych

Wymagania wstepne

wytrzymalosci materialow, technologii metali i maszyn

Posiada wiedze z zakresu: mechaniki , podstaw konstrukcji maszyn,

EFEKTY UCZENIA SIE
Nr efektu Kod
uczenia . . kierunkowego
sie/ grupy Opis efektu uczenia si¢ efektu
efektow uczenia si¢
Zna podstawowe pojecia o wybranych maszynach roboczych. Zna zespoty
01 ! . . KIM W13
konstrukcyjne, mechanizmy i napedy maszyn roboczych. -
Ma szczegdlows wiedzg zwigzang z napedowymi uktadami hydraulicznymi
02 i pneumatycznymi oraz technikg sterowania i regulacji maszyn roboczych. KIM_W15
Rozumie mechanike maszyn roboczych jako uktad dynamiczny.
Potrafi zaprojektowa¢ wybrany podzespot maszyny roboczej z uwzglednieniem
. S s . s KIM U102
03 budowy i zasady dziatania oraz Zzrodta napedu, a takze okresli¢ parametry -
. . KIM Ul14
techniczno-eksploatacyjne. -
Potrafi dokona¢ oceny rozwigzania technicznego poszczegolnych podzespotow w
04 . , ) : . . ) . . KIM_U20
aspekcie zadan funkcjonalnych i bezpieczenstwa uzytkowania maszyny roboczej. -
05 Jest gotdw do okreslenia niedoboréw kompetencji u siebie i do ich uzupelniania. KIM K01
06 Jest gotow do identyfikacji zagrozen dla zdrowia i zycia ludzkiego oraz dla KIM K02

srodowiska naturalnego zwigzanych z eksploatacja maszyny roboczej.
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TRESCI PROGRAMOWE

Wyklad

Podstawowe pojecia i definicje maszyn roboczych. Ogolna charakterystyka maszyn roboczych. Zespoty
konstrukcyjne, mechanizmy i napedy maszyn roboczych. Mechanika maszyn roboczych w tym: obcigzenia,
uktady réwnowagi, statecznosci. Kinematyka maszyn roboczych w tym: kinematyka ruchu roboczego. Maszyna
robocza jako uklad dynamiczny. Uklady napgdowe hydrauliczne i pneumatyczne. Techniki sterowania i
regulacji maszyn roboczych. Oddziatywania zewngtrzne na maszyn¢ robocza. Analiza obcigzen dziatajacych
na elementy robocze. Budowa i zasada dzialania: koparki, spycharki na podwoziu kolowym, tadowarki,
urzadzen dzwigowych, wozkow widtowych.

Tendencje rozwoju maszyn roboczych.

Projekt

Zaprojektowanie podzespotu wybranej maszyny roboczej z uwzglednieniem budowy i zasady dziatania oraz
zrodta napedu, a takze okreslenie parametrow techniczno-eksploatacyjnych.

Szlagowski J. pod red., 2010r., "Automatyzacja pracy maszyn roboczych :
metodyka i zastosowania.". Wydawnictwa Komunikacji i Lacznosci, Warszawa.
Borkowski W., Konopka S., Prockowski L.: Dynamika maszyn roboczych. WNT
Warszawa, 1996.

Szydelski Z.: Napedy i sterowanie hydrauliczne w ciagnikach i samojezdnych
maszynach roboczych. WNT Warszawa

Bialek M., Bacia A.: Maszyny technologiczne w konwencjonalnej technologii
formujacej 1 ksztaltujacej, OWPW, Warszawa 2004

Zastempowski B., Musiat J., Styp-Rekowski M.: Uktady oraz elementy
hydrauliczne i pneumatyczne w budowie maszyn, Wydawnictwa Uczelniane
Uniwersytetu Technologiczno-Przyrodniczego, Bydgoszcz 2008

wybrane artykuly z czasopisma, "Transport Przemystowy i Maszyny Robocze",
wyd. HMR-TRANS Sp. z 0.0. Wroctaw.

Literatura podstawowa

Literatura uzupetniajaca

Wyktad z prezentacja multimedialng. Omawianie przyktadow maszyn roboczych.
Konsultacje z wyktadowca. Praca indywidualna — opracowanie projektu
podzespotu maszyny i jego prezentacja.

Metody ksztatcenia

Nr efektu uczenia

Metody weryfikacji efektow uczenia sig¢ sic/grupy efektow

Student na kolokwium pisemnym i/lub ustnym udziela odpowiedzi na pytania dotyczace 01,02
budowy i funkcjonowania wybranego podzespotu maszyny robocze;j.

Student ustnie prezentuje rozwigzanie konstrukcyjne zadanego podzespotu i odpowiada na | 03, 04, 05,
pytania dotyczace wspolpracujacych zespotdw maszyny robocze;.

Student ocenia rozwigzania techniczne poszczegdlnych podzespotow w aspekcie zadan 04, 06
funkcjonalnych i bezpieczenstwa uzytkowania maszyny roboczej.

Formy i warunki zaliczenia Podstawg zaliczenia przedmiotu jest systematyczny, aktywny udziat w zajeciach

oraz zaprojektowania 1 przedstawienie wybranego podzespotu maszyny
roboczej. Wyktad — kolokwium w czasie trwania semestru
Projekt — wykonanie, prezentacja i dyskusja .
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NAKLAD PRACY STUDENTA

Liczba godzin
Rodzaj dziatan/zaje¢ Ogotem W tym zajecia powigzane
z praktycznym przygotowaniem
zawodowym
Udziat w wyktadach 15
Samodzielne studiowanie 10
Udziat W ¢wiczeniach laboratoryjnych
C 30 30
1 projektowych
Samodzielne przygotowywanie si¢ do ¢wiczen 10 10
Przygotowanie projektu. 15 15
Przygotowanie si¢ do egzaminu / zaliczenia 8 -
Udziat w konsultacjach 2 2
Inne - -
LACZNY naklad pracy studenta w godz. 90 57
Liczba punktéw ECTS za przedmiot 3
Liczba punktow ECTS zwigzana z zajeciami
. 1,9
praktycznymi
Liczba punktow ECTS za zajeciach wymagajace 1.6
bezposredniego udziatu nauczycieli akademickich i
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